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1 概述 

 ἐԛὼ ҃ ᴄᴃӐ ᵸҚ￼ ҭ‗ἄᴣᾛӐιῶ҈יӔּז ҃ Ẋέᾁ ᴄᴃӐ

 ᵸҚ￼ו Ἡ  ⁪ Ḡ ᵙӔּז  

 ἐԛ ḾḭἋ ᵩṪ ṷ Ḡ Ṫ ṷ Ἡ ᾟὙҚᵔ  

 ἐԛץᵍḅӍӠἴӔּזҚᵔᴣ  ᵸὫᶐ￼Ά│ιּזἋ ἐԛ ￼Ἅῶ

ԋὼ ẊћḢԅⱦ Ḡԅ҆  

1.1  ᵸҚἩ  ⁪ 

Eco 型号 S3-60 S5-90 S7-80 S10-140 S12-125 S16-98 S20-180 

自由度 6 6 6 6 6 6 6 

负载（kg） 3 5 7 10 12 16 20 

臂展（mm） 575.8 919 800 1400 1250 980 1777.5 

重复精度

（mm） 

°0.03 
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Eco 型号 S3-60 S5-90 S7-80 S10-140 S12-125 S16-98 S20-180 

S7 1/2χ173 ¯/s  3χ208 ¯/s   4/5/6χ297 ¯/s 

S12/S16 1/2χ148 ¯/s  3χ173 ¯/s  4/5/6χ208 ¯/s 

S20 1/2χ110 ¯/s  3χ150 ¯/s  4/5/6χ180 ¯/s 

法兰接口 ISO 9409-1-50-4-M6 

ISO 9409-1-50-6-

M6 

法兰通讯 2DI, 2DOι24VDCιRS485 

安装方式 үỴ ẙḠ  

工作温度 0 Ɋ 50 ɫ 

工作湿度 70% RH 

 

Pro 型号 S3-60 S5-90 S10-140 S20-180 

自由度 6 6 6 6 

负载（kg） 3 5 10 20 

臂展（mm） 575.8 919 1400 1777.5 

重复精度

（mm） 

°0.03 °0.03 °0.03 °0.05 

自重（kg） 17 23 40 66.5 

安全 ᴃӐὄט₩Ẫ ᾖ₅╜ ᴵ ו  

认证 EN ISO 13849-1 PLd Cat.3 & EN ISO 10218-1 

防护等级 IP54 

工具端最大速度

（m/s） 

2 2.5 2.5 3.2 

轴工作范围 

1/2/4/5/6χ°360¯    

3χ°160¯ 
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Pro 型号 S3-60 S5-90 S10-140 S20-180 

轴最大速度 

S3/S5/S10 1/2/3χ150 ¯/s   4/5/6χ180 ¯/s 

S20 1/2χ110 ¯/s  3χ150 ¯/s  4/5/6χ180 ¯/s 

扭矩传感器精度

-综合误差(F.S) 

<2% 

扭矩传感器精度

-重复性误差

(F.S) 

<0.2% 

安装方式 үỴ ẙḠ  

法兰接口 ISO 9409-1-50-4-M6 

ISO 9409-1-50-6-

M6 
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IO 

接口  
数字量 

DIχPNP /NPN ᶚι16 ι Ԅּכᴙ 11-30V 

DOχPNP ᶚι16 ιᴅ ῳᶽ ֧ 125mA 

模拟量 

ỞԊ 8 ι4 AIχּכ╙₩Ẫ/ּכᴙ₩Ẫι4 AOχּכ╙₩Ẫ/ּכᴙ₩Ẫ 

֫ ꞌχ12bit ּכᴙχ0~10Vιּכ╙χ4~20mA 

安全接口 4 ḠԅỚӯ Ԅ.1 ḠԅỚӯ ֧ 

二次开发  ,API 

尺寸 370*230*190mm 

线缆

长度 

标配 χ3mιּכ◊ χ3mιᾛίἐ†χ5m 

选配 
χ6/12/20m 

‪ớ χ3/6/15/20m 

无线 Wi-Fi  
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2 安全使用须知 

2.1 ῶᾦớᵙ ү 

 ἐԛѧ￼ӡỤјץᵍ Ḡ ᵙᾛӐ ѦḢᾯ￼ ᵸҚẔּזιѼјץᵍἍῶᴵ

Ḿ Ḣᾯ￼ ￼Ḡԅ ἄẽᵠ￼ᵕ ᶵ Ḣᾯ￼ ￼ ᵙḠ ᵀ  ᵸ

ҚḠ Ἅᶈᶂ￼‰֝ᵙ ѧ ￼Ḡԅ ∂  

ᶜᾹ ᴄ￼ ἄᵬῶ ү Ӡ Ỉ ԋᶂḲ￼֬ḫᴵ ￼│ễ│ ι ӠḢᾯ￼ 

ᵸҚẔּזѧјḕᶈүӍ ᶽᴎ ὐӇјץ ҈Ҩїԓḳχ 

⚫ ḾᾯѦ ᵸҚ ӂ 

⚫ Ṅ ӂḧѲ￼ԎҤ ₄ᵙ Ḡԅז ᶵ ὶᶈ  

⚫ ᶈ ҭѧ Ẹ￼Ḡԅ  

⚫ ӠּזἋјҺḾүӍḠԅὺᾼזҨӢᾡ 

⚫ ᾯѦ ᵸҚ ￼ ᵙḠ ֝ ῂ  

⚫ ῎ Ӕּז ῎ 

⚫ ᶈ ᵸҚі‰῎ ἄᵬ￼ ԋ‰Ốᵙ ӡỤ 

⚫ ᾠ Ἡ ᾰҭѧ￼Ἅῶᾰ⁶ιץὐ ӂᵙ ἐԛ 

 

2.2 Ḡԅ‰  

 ἐԛѧ ‰ḅїא֧ ￼ ῎ԓḳιּזἋọ ң ẊѤ⁪ ḟχ 
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警告 

Ѧ‰Ố ᴵ Ậᴧᴎ ￼ừ֙ι ј ԁιᴵṀ Қᵔ™ҏ Ѥ

Ҿḱἆ ᶵѤ Ὣᶐ  

 

 

警告 

Ѧ‰Ố ᴵ Ậᴧᴎ ￼♬ ι ᴧּוὶ ιᴵ ἄҚᵔҾḱ  

 

 

小心 

Ѧ‰Ố ừ֙ι ј ԁιᴵṀ Ѥ Ὣᶐ  
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Ḡԅ )  

⚫ ᴱῶ ӂιἑӹ ᶈḠ ѧӔּזὄὕ ᾨו  

⚫ Ṫԏ/  Ἒ ᵸᴣ ⱶјệῶṊ  

⚫ Ӡ ᵓҚҪ￼᷃ᵙ ӠὙᶈ⃰ᶈᾛӐ￼ ᵸҚἆᴏṄẦḊᾛӐ￼ ᵸҚᴵ ᴣ

￼ ᶀѳᶹ  

⚫ Ӕּז ᾨ Ὴ├Ỵ ᵸҚ￼ ט  

⚫ ḅ‛ ӂṰ ḧ,ј Ԅ ᵸҚ￼Ḡԅ ᶀ,ἆᶈ Ὴ  ᵸҚ  

⚫ Ṅјᵃ￼ ₄ ὶ ‎ᴵ ז ᴎ ἆẬᴧᾺ￼ᴎ Ḋ ḾᾯѦḠ ԅ

￼ ӂ  

ᵸҚ טᾡף֬ ⚫ Ḿ ᵸҚ￼ᾡטῶᴵ ἄῂ│ ╜￼ᴎ  ᵸҚά 

ӘⱢῳᾺⱱ￼Ἅῶ ԋῸחἐԛ  

⚫ Ӡ ᵸҚӔּז Ớӯ₿Ὗ ￼ӈ ιẊћ ὝṀᶈ Ớừ֙ἆầẂừ֙

ї☼╗ Ớӯ₿  

⚫  ᵸҚᵙίֺ‫ᶈᾛӐ ѧҺғּו♬ ι ᵸҚ⃰ᶈ Ὴἆֲӯ₿ Ὴ,

ј ᾑ ᵸҚ ứᴵҨ ԋ  ᵸҚẊ ể ṇῊ‎֚ᴐ ᵸҚ  

⚫ Ẹ ᵸҚљ ᶼ ἄ ᵸҚὫᶐ￼ ₄ ὶᶈ ἆῗ ṪӐῊιẶ♥ὸ ᴅ

꜠Ḿ ᵸҚ￼Ἅῶו Ҩᴣ ᵸҚ ẑ ₅╜  

⚫ ј Ṅ ᵸҚ Ῡ ᶈ ᶋ Ⱨ♪ ῶⱨ♆ᴵ ῂ ẇἣכּ ӌ ᶫע

ѧιᵋֱᴵ Ὣᶐ ᵸҚ  

⚫  ᵸҚ јӹ Ӕּזᶈⱨ♆ἆ☺ᶈⱨ♆￼עᶫѧ  
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⚫ ᶈ ᶵ ￼Ὴιᵼѭ ₄ ᶈ ểᵏטӡᴺ іᴞṰ ӯ₿￼ꜛỗ ѼẔ

ѭ⃰ᶈטӐѧι ף  ₄  

⚫ ᾈ Ḡ ᾛӐ ἴ ᵸҚ ѧιᾛӐ ἊḠԅἐ᷿ ι

Ḡԅ ἴ ᶵι ԁᴧּוᴎ ᴩҾ  

2.4 Ḡԅ ∂ 

Ḡԅו Ởӌ ᵀ ISO 10218-1 ‰֝ιԏӌ ᵀҨї ∂  

Ẹ Ḡԅ ԋίֺ ῊιḠԅ ԋ ҭ￼ ẔӮֹχ 

⚫ үӍ Ѧ ҭ￼ᴅ ᾥ јҺṀ Ḡԅו ￼ѥ᷂  

⚫ ᶈᵀתᴵ ￼ừ֙їιᴅ ᾥ Ẕᶈї ₭ḾḠԅו ώ֧ ∂Ὴἆѳׁ ₅╜

֧‎  

⚫ Ẹᴅ ᾥ ᴧּוῊιḠԅו Ḋ ᶴ҈Ἒ ꜛỗιẊћẔᶈ₅╜ֹ￼ᾥ Ӣᶶ

ׁḊ ӠὙḠԅꜛỗ  

⚫ Ẕ₅‬֧Ἅῶᴵᵀת ￼ᾥ  

∂ ѭ ᵃ҈ ISO 13849-1 ѧἍ ￼ 3 ‗ ѕ Ẃ ֑ӎּכ ‎

Ḣἄ Ḡԅו ᵙ ᵸҚίֺᵸ ᵀ ISO 13849-1 ḧ￼ớ ε

1
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ӂῗ ἄᵬחọḢἄ￼ῳ үחѳ ι ἄᵬᴵᴠ Ҩї‰֝Ἒ ӂ

╙ : 

⚫ ISO 12100:2010  ₄Ḡԅ- ֱ- ӂљ Ӊ; 

⚫ ISO 10218-2:2011  ᵸҚљ ᵸҚ ᶵ-Ḡԅ ∂- 2 ֫:Ṫў ᵸҚ љ

ἄ; 

⚫ RIA TR R15306-2014 Ṫў ᵸҚљ ᵸҚ ￼Ἡ ἵᵓ-Ḡԅ ∂ үחᶚ

ӂΆ│; 

⚫ ANSI B11.0-2010  ₄Ḡԅψ ∂љ ӂ  

2.6 ԁ ᶲ῎ 

 ἐԛἍץᵍ￼үӍḠԅӡỤ јệ ѭἅᴻ ᵸҚ￼Ӡ ιỄᶺ҆ ὼ јᴵ

ֹιӘⱡῶᴵ Ậ ҾḱἆὫᶐ  

ἅᴻ јᾸώ҈ד ғᵝ￼ᴵ ớᵙớ ιẊᵼ℅Ӡּ״פ ғᵝ￼ ַι јᴰ

 ԇᴻḾἐԛѧḕᶈ￼ ἆ ◖￼ӡỤ₦ј ιẊћӠּפḾ ἐԛ￼ῳ

   

2.7 ӯ₿ ָ 

0 ӯ  ᴩίӯ ι ᴏ֬ᾸἚ ᵸּכ◊  ᵸҚӯ₿  

1 ӯ  

ᴩίӯ ιἚ ᵸѮטֺטӇј Ӡ ᵸҚӯ₿ᶈ ט і  

ᵸҚӯ₿ᵅι֬Ᾰּכ◊  

2 ӯ  

ᴩίӯ ιἚ ᵸѮטֺטẊћ Ӡ ᵸҚӯ₿ᶈ ט і  

ᵸҚӯ₿ᵅιј֬Ᾰּכ◊  
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ӯὟїώ ⁭ ὟⱢỚӯ᾿ ‰ Άᵇ᾿ ᴵ Ớӯꜛỗ  

2.11 ῂּדכẶֺ  ט

є ᴧּו Ớừ֙ιḅ‛ọ ᵸҚԋ ט ιӇῗῂ│ἆј ѭ ᵸҚ ιֱכּ

ᴵҨӔּזῂּדכẶֺ ט  

Ἒ ῂּדכẶֺ ιứọט ᵸҚἐ טἆἾטὸדזּ Ҩ ԋט ⅛Ѧԋ ֺ

ᵸᶎῶט ѦἸ ιᴵӔԋ ᶈἨᴩ Ặẙἠ ￼ừ֙ї ט  

ῂּדכ ￼ט ҈זҝּט Ớừ֙ιẊḾἸ ᴣ֟   ṁᵘῶẽᵠ  

2.12 ḕӴ Ӕּזᵙ ‍ҭ 

⚫ ḕӴ ᾛӐῼ Ԏעᶫ□ẙẔᶈ 0 50¯C ѳ ψ 

⚫ ►ẙṈι⅝ ẇ ￼ᶊΆ Ḿ►ẙᶈ 70%ιј ψ 
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ғᵝ Ⱳι ғᵝᶢ ӡỤ 
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3 搬运 

ῊӠὙḄᴝץ Ṅץ  ᾳӠḕᶈẇ ᶴιҨᵅᴵ ץ Ẋ ט  

3.1  ίֺᵍץ‫ε ᾨᵸζ 

ίֺ‫ᵙ ᾨ ᴵҨᴿḠὴ ҚᾊṾ ᶈӔּזῊιἍῶּכ ᶁḧιҨ ₿

ӥᴎ  

3.2   ₄  

 

 

警告 
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• ᶈḠ ᵙἼᴓ ѧ ԋ  ᵸҚἐ ι◊כּ￼ ₿Ỵ

ᶹᴧּו  

ԋ  χ◊כּ

- ἼᴓῊӧ ᵻֹἔץ ỗ 

- Ὗїἐᾛᵸі￼ּכ◊ԋ  ᵸҚ 

- ᾸẦּכ◊ᾀ᷃ 

 

⁞Ὧ ￼јᵃι ₄ ᴵҨּי ѦҚἆѣѦҚᾈ  ₄ Ḡ ῊιᴵᵃῊἷ״ 

₄ ￼ѣ⁞ᴙ   ӊ ᵸҚ  ᵸҚ ẚ￼ἍῶḠ ‹ԅ ᶁḄ ḅӔּזᵂ

ι ֱ ἷ״ᵙ ᶵ  

3.2.1 16kg ᴣҨї￼ ᵸҚᾈ ΆẪ 

1. ᴣẦ  

 

图 3-1 16kg 及以下运输及开箱图 

  2.Ḡ ᵂ ṾιẊӔּזᵂ ώ  ᵸҚἐ  
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图 3-2 16kg 及以下吊带位置示意图 

  3.Ḡ  

 

图 3-3 16kg 及以下安装示意图 

3.2.2 20kg  ᵸҚᾈ ΆẪ 

1. ᴣẦ  

 

图 3-4 20kg 运输及开箱图 

 2.Ḡ ᵂ ṾιẊӔּזᵂ ώ  ᵸҚἐ  



 

ⱱ Ἅῶ@



 

ⱱ Ἅῶ@ᶜᾹ ᴄ 2026                                24 

 

 

4 机械硬件及安装 

4.1 Ầ  

ғᵝֹ ᵅι Ὗᴧ ▐ᴅ⁄Ḿ ᵝι‰֝￼ᴧ ▐ᴅѧץὐї֯ԓḳε ￼

ӡỤṄᴅ꜠ώӗζ  ᵸҚ ӌᵙίֺץ‫ѭ֫Ầ￼ѣѦ ι ӌץ ԓҝץᵍ ᵸ

Қ ӌιίֺץ‫ ԓץᵍίֺ‫ ἐᾛᵸỞἄ  ӌљίֺ‫ ὶ AC220V

◊כּ ѡ  

 

4.2  ᵸҚ ₦  

 

 

警告 

ᶈṄ ᵸҚ ιׁכּ ᴙᵙכּ￼◊כ₅‬ּ ꞌῗᵋ◑

∂ιὶԄ ᴙҺכּ ἄ ᵸҚᾥ  

 

 

警告 

ץ Ṿ ◊כּ⁞ ιӇּ҈יᴿᶂḲᵙᶊתἍӔּז￼ᴅ

ᾀẚᴿј◊כּ ᵃιᵼ℅ ⁞ὯḭἋἍᶈᶊת

◑ ◊כּ￼∂  

 

ᶈẦ ѳׁ Ὗ !῾ἧֹẬּז◊ ὶ ᵸҚ χ 
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图 4-1 线缆连接示意图 

 

χ ὶ PCιּ҈זίֺ ᵸҚטӐ  
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4.2.3 ἐᾛᵸ 

 

图 4-4 手操器接口 

ἐᾛᵸіᵍῶỚӯὟ ҨᴣẦ ԋὟ ҨᴣѣѦᴵḧѲו ιԎו ᴵҨᶈ ףּ

 

ᶈԋ ꜛỗїιᴵҨὟẦԋ Ὗ ἔẦ ᵸҚψᶈẦ ꜛỗїιᴵҨ ὟẦԋ Ὗ

ԋ  ᵸҚ  

Ẹᴧּו Ớừ֙ῊιὟїἐᾛᵸі￼ỚӯẦԋι ᵸҚҺᶈ ῥ֟ ᵅӯ₿ ֬ ט

Ẋ ™  

ỚӯὟ ὟїᵅҺ ḧι ὟⱢὟ і￼‰ ᾿ Ὗ ἑᴵ ḧ ḧ

ᵅἑᴵ ίֺ ҭ▐ ἵ ιⱡᵅӔ ιҡ ỚꜛỗỠᶶ  

4.2.4 ᾛӐ  

 ₄ ᾟὙ PC ᵙ ט ίֺιḅї Ἅ Ӕּז Wi-Fi ΆẪ

ίֺι Ṅ Wi-Fi ₩ᶒᾀᶈίֺ‫і  

终端类型 PC 安卓平板 iPad 

最低配置 ֫ ꞌχ1920*1200 ᴣҨі 
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ṑḽχ10.1 ḽᴣҨі 

CPUχ2.0 GHz*4 ᴣҨі 

ԓḕχ6G+ 

χ128G+ 

ᴊχ׳ӽ+ 

Ῐḕχ1G+ 

通讯方式 LAN/Wi-Fi Wi-Fi Wi-Fi 

 

4.3 Ḡ  

 

警告 

Ḿ ᶵ Ḡ ׁι ᾛӐҚᵔ ἊḠԅἐ᷿ ι

Ḡԅ ἴ ᶵι ԁḠ ᴧּוᴎ ᴩҾ  

 

4.3.1 Ḡ ῎ 

4.3.1.1 ṪӐ  

 

警告 

Ẹ ᵸҚᶈἐט₩ẪїטӐῊεᾨṀζιҚᵔẔᶈḠԅ

ἴ ѳᶹ  

 ᵸҚἐᾛᵸ￼ Ớӯ₿Ὗ ᶈἐט₩Ẫѧọ ἐᴵ

ᴣι Ṉ Ѧ Ớӯ₿Ầԋ ᶈ ᵸҚטӐ ᶀ

ᶹ Ẹ ᵸҚ≡ῶ үӍטӐ‖ Ὴι ᵸҚ￼טӐ
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 ᵸҚἐ ￼ῳᶽӹ ῶᾦ ᴨ֘҈ Ọӭ Ẹ Ọ ᴪ ι ᵸҚἨᴩ

￼ Һᴪṇ ⁞Ὧ ￼ӭỌ ιҨ XY Ẉ і￼ӭỌ Ӑѭ ᶑ‰ιZ ￼ӪӐѭ

₪ᶑ‰ιἧֹḾẔӭỌ ￼ᶑ‰♇ι⁞Ὧ ♇ ḻᶈᵤ‍Ύ їΆι Ἅ ѭ 

ᵸҚẸׁṪ֙ї Ἠᴩ￼ῳᶽ  ᵸҚ  Ἅז ￼ṪԏᵙṪҭ￼Ở јệ ῳ

ᶽ ᴵ ḭῸҚᵔώӗḾẔᶚᴺ￼ Ύ  

4.3.2 ᶁḧ ₄  

Ӕּז Ṉ 12.9 Ặẙ￼ ‹ᵙẕẚі￼Ḡ ḓ‎Ḡ  ᵸҚἐ  

Ḡ ἠ ấ ḅї χ 

项目 S3-60 S5-
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图 4-5 本体安装 
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图 4-7 S5-90 安装尺寸图 

图 4-8 S7-80 安装尺寸图 
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图 4-9 S10-140 安装尺寸图 

 

 

 
图 4-10 S12-125 安装尺寸图 
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图 4-11 S16-98 安装尺寸图 

 

 
图 4-12 S20-180 安装尺寸图 

 

4.4.2 ίֺ‫  

ίֺ♬￼‫ѧ ↔╙ҺṀ ᶵ֧אᾥ ấ ᶈίֺ֧פӚּ⅛￼‫ 200mm ￼

ιҨӠ ệ ᶼ￼֚↔╙  
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图 4-13 控制柜摆放示意图 

  

CC 控制柜 



 

ⱱ Ἅῶ@



 

ⱱ Ἅῶ@ᶜᾹ ᴄ 2026                                37 

 

Ầ Ḣἄ/῾Ӕ  ︢ ẂҘ 

ἐט₩ẪћӔ  ẂҘ 

/Ẫ₩ט ₩ẪћӔ  ẂҘ 

ẑ  ♣ 

ῥӯѧ ♣ 

ἵ  ẂҘ 

ὄὕᵙ♇ט
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4 TO1 ᾭḔ ֧ 1 

5 PWR 0V/12V/24V  ◊כּ

6 TI0 ᾭḔ Ԅ 0 

7 TI1 ᾭḔ Ԅ 1 

8 GND ᶊ  

M8 ὶᴭḾẔ￼ ᶚᴺ FCW002-00000345-00ε ζ 24V љ GND ѳ Ḿᶹώ

ӗ ╙כּ ד 1AιṤӪ ᴵ╙כּ֧ 2A  

ᾭḔ Ԅѭ PNP ᶚιӔּזẦԋӐѭ DI Ԅ◊Ὴιὶ ΆẪḅї  

 

图 5-3 法兰末端 PNP 型 DI 开关接线 

ᾭḔ ֧ᴵѭ PNP ᶚҒᴵѭ NPN ᶚ Ẹ ֧ѭ PNP ᶚῊιᴵώӗῳᶽ 5mA ι╙כּ

ҝώӗּכẈӡᴺιј ҈זּ ט ᶵ Ẹ ֧ѭ NPN ᶚῊιᴵּ҈ז ט ᶵιԎὶ ḅ

їἍ  

 

图 5-4 法兰末端接负载 NPN 输出接线 
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DI ᾭḔ I ᾭḔ Ԅὶᴭ 

DO ᾭḔ O ᾭḔ ֧ὶᴭ 

HC ἐᾛᵸὶᴭ ὶἐᾛᵸ 

M-FUNC ᶺו ὶᴭ CAN/RS485/IO ὶᴭ 

PWR CFG IO ὶᴭ IO◊כּ ӔּזῊ￼ԓᶹ ӗּכὶᴭ 

5.2.2 Ḡԅὶᴭ 

Ḡԅὶᴭѭ 4 Ḡԅᴥ Ԅὶᴭᴣ 1 ֧ὶᴭι 1~2 ѭӠἴớӯ₿ὶᴭι

3~4 ѭ Ớӯ₿ὶᴭι5~6 ѣ ѭ 1 ᴙכּ ֧ὶᴭε24°1Vζ Ӡἴớӯ₿ὶᴭᵙ

Ớӯ₿ὶᴭԓ Ḡԅ ꜠ᵸῗѣѦכּ Ḡԅ Ԅὶᴭ֧ᴔ ὶᵸּז

ὶι ј ὶἆӯ₿ӡᴺѧᾸֱῂ│ Ớӯꜛỗ ֧ὶᴭּ҈זᶹὶ 24V Ᾰ ᵸίֺ

ιẸᶹὶ Ớӯ₿ἆӠἴớӯ₿ѧᾸῊι ὶᴭӯ₿ּכᴙ ֧  

 

 图 5-6 安全保护性停止正确接线示例 
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图 5-7 安全急停正确接线示例 

 

图 5-8 电压输出正确接线示例 

对外供电 参数 

Ḿᶹӗּכּכᴙ Ԑᶚ 24V 

ῳᶽ ᴅ ╙כּ֧ ῳᶽ ֧ 1A 
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图 5-9 安全保护性停止和安全急停典型错误接线示例 

 

זּ 5.2.3 Ԅ ֧₦  

 

 

图 5-10 输入输出模块各个端子的功能(CC 系列控制柜)



 

ⱱ Ἅῶ@ᶜᾹ ᴄ  
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图 5-8 使用 NPN 型数字输入接线示例 

 

5.2.5 ᾭḔ Ԅԓ ὶ◊כּ ΆẪ 

ᾭḔ Ԅ Ӕּז ᵸ,PNPכּ ᶚᾭḔᵻ ἆ NPN ᶚᾭḔᵻ ὶιᴵҨӔּזί

ֺ‫ԓ Ḿ◊כּ ᴭӗּכιὶ ΆẪᴠ ḅї: 

 

图 5-9 使用继电器数字输入接线示例 1 
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图 5-10 使用继电器数字输入接线示例 2 

 

图 5-11 使用 PNP 型数字输入接线示例 
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图 5-12 使用 NPN 型数字输入接线示例 

数字输入项 
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图 5-13 数字输出使用继电器接线示例 

5.2.7 ᾭḔ ֧ԓ ὶ◊כּ ΆẪ 

 

图 5-20 数字输出使用继电器接线示例 

数字输出项 参数 

 ᴙכּ֧
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5.2.8 ₩Ὁ Ԅ ֧ὶᴭ 

₩Ὁ ԄᾟὙּכᴙᶚᵙּכ╙ᶚ￼ҽỵᵸιּכᴙἆּכ╙￼ Ԅ ᶈ ᵸҚ ѧ

 

 

警告 

₩Ὁ ԄᾟὙּכᴙᶚᵙּכ╙ᶚ￼ҽỵᵸιּכᴙἆּכ╙￼

Ԅ ᶈ ᵸҚ ѧ  

 

图 5-14 模拟量输入正确接线示例 

 

图 5-15 模拟量输出正确接线示例 

 

模拟输入项 参数 

֫ ꞌ 
12bit 

╜ ᶀ ּכᴙ₩Ẫїχ0-10Vψ 
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 Ẫїχ4-20mAψ₩╙כּ

Ԅ ἰ ּכ╙₩Ẫїχ20Ωψ 

 

模拟输出项 参数
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485B1/B2 485B/485- 

ON/OFF ᶹὶᵏӯὟ ὶᴭ 

12V ᵏӯӡᴺᴧ ὶᴭ 

COM ᵏӯӡᴺὶᾠὶᴭ 

EN ԓ ᵏӯὟ ὶᴭ 

HDI~HDI4 ᶹὶӡᴺ Ԅὶᴭ 

COM2 ᶹὶӡᴺ Ԅὶᴭεӡᴺᶊζ 

ԋ҈ּכ◊ᵏӯ￼јᵃὶ ΆẪχ 

ΆẪ①χӔּזίֺὟ◊כ‫ᴣἐᾛᵸіּ Ầԋ  

εӔּז ὶ Ṅ COM ᵙ EN ѣὶᴭ ὶζ 
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图 5-18 电源启动方式②接线图 

ΆẪ③χίֺ‫ ᵅכּ ᵏט 

εӔּז ὶ Ṅ 12V ᵙ COM ѣὶᴭ ὶζ 

 

图 5-19 电源启动方式③接线图 
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5.2.10 LAN ᴭ 

 

图 5-27 网络接口（CC 系列控制柜） 

LAN 网口项 说明 

USB3.0 ᶹ ὶῂ ᴊᴧṃᵸ  

LAN1~2 

LAN4~5 
ὶᶹ ᶵιḅχ ᾨᵸ כּ    

LAN3 ᶹὶ ECAT ҡ ιḅχӅῸּכ   

◊כּ 5.3.11 Ԅ 

 

图 5-28 交流输入接口及开关 

Ґ╙ Ԅ ᶀχAC100~240 V  50/60 Hz  
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图 5-29 直流输入接口 

╙ Ԅχ ᶹὶ ḧ￼ 48V ◊כּ╙ ᶹὶּכ◊ἆ ᴙᵸ￼וꞌᴠ ї χ 

控制柜 电源功率 

CC03-A 1kW 

CC05-A 1kW 

CC10-A 1.5kW 

CC20-A 2.5kW 

├ỴχҐ╙ӗּכљ ╙ӗּכјᴵᵃ Ὴ ᵃῊӗּכ  

 

DCIN 
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6 维护及质保 

6.1 ├Ỵ҆  

⚫ ӢṪӐᴱ יּ ᴄἆά ￼ ἄᵬḢἄ  

⚫ ἴἆ Ӣחọ⁞Ὧ ἐԛѧ￼ἍῶḠԅ ῎Ἒ үӍ ἆṪӐעᶫ₅‬  

⚫ ᴪ῭ίֺ  ᵸҚԋ ι Ḿ ᾺḾ ᵸҚ ‰ḧι‰ḧᾛӐᴣ ‛ֶᾸΆ

│ᶈ ♇› ῎ѿѧ Ẋћ ₅‬ᴠᾭ ιḅ‛ῶᴠᾭᶵҰιᴵҨṀԄᶵҰ￼

ᴠᾭḅ‛≡ῶᶵҰι Ὰ ᴠᾭ  

⚫ ᾛӐ ₄ ἆίֺ‫Ὴọ ỈҨїḠԅүח: 

 ҡίֺ‫ Ѯ Ԅּכ Ҩ ӠԎḢԅᾸּכ ᴨọ ￼ ὺᾼҨ ԁԎ

ҤҚᶈ Ӣῼ Ὰὶ ◊ ᾸּכѳᵅҠ Ὰ₅‬ ι ӠԎᾸּכ  

 ᾺẦᵏ ׁ ₅‬ὶᶊ ὶ  

 Ἴ֫ ₄ ἆίֺ‫Ὴ ḟ ESD( כּ ᾣ) │  

 ԁἼ֫ίֺכӗּ￼‫ ίֺ‫ԋ ᵅԎӗּכ Ҡᴵּפḕ ᴙ ᾭṇῊ  

 ԁ↨ἆ ṋ Ԅ ₄ ἆίֺ‫  
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ṁᵘ  

├Ỵχ֬ףӔּזᴙ ↔▐┼ίֺ‫ἆ ₄ ιᵋֱιᴵ ὫᶐḸṂᵙԓ ҭ  

6.2.2 ίֺ‫ 

₅ ֮ 

检验项目 检验方法 每月一次 半年一次 一年一次 

ἐᾛᵸỚӯὟ ו  ₅  Χ   

יּ ו Ẫ₩ט ₅   Χ  

Ḡԅ Ԅ ו ֧ ₅  Χ   

ᾨᵸ ᵙ ὶ᷃ ₅   Χ  

ίֺ￼‫і Ḓ ו ₅   Χ  

ίֺו ᵙẦԋ◊כ‫Ѯּ ₅    Χ 

֧Ặ  ᵸҚ￼Ḡԅו ιấ ⅛ῴ ╜ ιҨ Ӡו ⃰Ẃ  

ọ Ἒ Ҩї╜ χ 

╜ ἐᾛᵸі￼ỚӯὟ  

⚫ ὟїỚӯὟ ψ 

⚫ ḻ ᵸҚӯ₿ιẊԋ ԋ  ψ◊כּ

⚫ Ԝ₭ᵏט ᵸҚ  

╜  Ẫ₩טὄיּ

⚫ ⁞ὯṪԏ ⁪ιἼї Ṟ ἆ TCP/ῶᾦ ψ 

⚫ Ὗӊ ᵸҚ  Ὗטὄיּ ιṄ ᵸҚ ѭ  Ẫψ₩טὄיּ
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⚫ Ṅ ᵸҚ ẈӄṝֹԎṪӐ↨ֹט ￼ӈ ψ 

⚫ Ὗӊ Ὗטὄיּ ￼ᵃῊι ί ᵸҚᶈ≡ῶᾟ ￼ừ֙їӠὙԎӈ  

╜ Ḡԅ Ԅᵙ ֧ 

⚫ ₅‬ᵤҎḠԅ ԄᵙḠԅ ֧ᶴ҈☼╗ꜛỗιẊ╜ ᴵᵋ ᴧ  

₅  

⚫ ҡίֺ◊כ‫іᾸẦּ ψ 

⚫ ₅‬ Ḓῗᵋ⃰ ᾀԄιּכ ῶ≡ῶ—טψ 

⚫ ₅‬ίֺ‫ԓ ῗᵋῶ—טψ 

⚫ ₅‬ίֺ‫ԓ ῗᵋῶ∕ /♃ṋι ιӔּז ₿ ￼כᾣּכּ ṋᵸ▐

┼  

6.2.3  ₄  

₅ ֮ 

检验项目 检验方法 每月一次 半年一次 
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ו ₅ ￼ ￼ῗ Ӡ ‹ Ṫԏᵙ ₄ ≡ῶ—ט ₅‬ ֮ѧώֹ￼ /

‹ẔӔּזἠ ἤἐ ₅‬  
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